
Робот «РобоТиК» 

Выполнен из конструктора лего Веду 2.0 для соревнований «РобоСтарт» школьники 

Оснащен 1 датчиком движения, 2 смартхабами и 2 двигателями. 1 двигатель отвечает за 

движение робоплатформы (понижающая зубчатая передача), второй двигатель - за движение 

поднимающей груз вилки (червячная передача).  

 


