
Описание робота
Робот собран на базе робототехнического набора Lego Mindstorms Ev3. Использованы
1 средний мотор, 2  больших мотора, 1 датчик цвета, 1 гироскоп. Один датчик цвета
для определения цвета лампочек. Один мотор для захвата лампочек.  Задание
заключается в разработке робота, который сможет отвезти лампы по зонам.


