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PELLEH3UA

[MonoxuTtenbHble CTOPOHbI NPoeKTa

MpoekT NnpegHa3HaYvYeH AN peleHns Lesoro psaga YpesBblHanHbIX CUTYaLNia.
Mpeanaraemblini KOMNIEKC pO60TOB BK/IOYAET CUCTEMY OMOBELLEHUNA, KoTopas
crnocobHa 6bICTPO Nepefasartb CUrHau1 O MPOUCLLECTBUM NaTpynnpyrowmm pobotam, a
TakKke Ha 6a3sy, rae gexypHble po6oTbl MOTYT YKOMMIEKTOBATb NaTpy/IbHbIX
AOMOHUTENbHLIMU MaHUMNYyIaTopaMu, HE06X04MMbIMWN B KOHKPETHOW CUTyaLun.
Hanunune MOoLLHbIX MHEBMATUYECKUX MaHUMYIATOPOB MO3BO/AET BbIMOMHATL CU/10BbIE
paboTbl N0 NepemMeLLeHN0 06HLEKTOB (AepeBbs, KaAMHN).

Bnarogaps Ha/MumnIo afieKTpoMarHuTa, CTaHOBUTCS BO3MOXHbIM JIMKBUAMPOBATb
nocneAcTBUs aBapuii, B pesysibTaTe KOTOPbIX MPOM30LLI0 NOBpeXaeHue
MeTasI/INYECKMNX KOHCTPYKLWIA.

[MOMUMO pacUnUCTKM TEPPUTOPUM, KOMMIEKC MO3BOIAET OPraHNM30BbIBaTh CnaceHne
nocTpagasLUnX, 6arogapst Ha/IMUKUKO cnacaTefibHOM Kancysbl.

MpoxoauMocTb poboTa yBenmyeHa 6narogaps rycCeHMYHOMY Xo4y U UCMNONIb30BaHUI0
[ABYX MOTOPOB Ha Kaxyt CTOPOHY.

TexHn4Yeckn NPOoeKT BbIMOJIHEH C NCMOJIb30BaAHMEM HECKOJIbKMX BUL0B KOHCTPYKTOPOB,
C NPUMEHEHNEM NMHEBMOCUCTEMBI.

OnuvcaHne npoekTa BbINOJIHEHO Ha BbICOKOM YPOBHE, TEXHUYEeCcKasa 4acTb onncaHa
noApo6HO 1 nocriegoBatesibHO. MprBeaeHbl NPOTOTUNDI, YKa3aHbl UX HEAOCTaTKMN.
Mpegnaraemasn naes ABNAETCA akTyalbHOW NS peanun3aymu.

OTpuuaTtesnibHble CTOPOHbI NPOEKTa
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Проект предназначен для решения целого ряда чрезвычайных ситуаций. 

Предлагаемый комплекс роботов включает систему оповещения, которая способна быстро передавать сигнал о происшествии патрулирующим роботам, а также на базу, где дежурные роботы могут укомплектовать патрульных дополнительными манипуляторами, необходимыми в конкретной ситуации. 

Наличие мощных пневматических манипуляторов позволяет выполнять силовые работы по перемещению объектов (деревья, камни).

Благодаря наличию электромагнита, становится возможным ликвидировать последствия аварий, в результате которых произошло повреждение металлических конструкций.

Помимо расчистки территории, комплекс позволяет организовывать спасение пострадавших, благодаря наличию спасательной капсулы. 

Проходимость робота увеличена благодаря гусеничному ходу и использованию двух моторов на каждую сторону.

Технически проект выполнен с использованием нескольких видов конструкторов, с применением пневмосистемы.

Описание проекта выполнено на высоком уровне, техническая часть описана подробно и последовательно. Приведены прототипы, указаны их недостатки. Предлагаемая идея является актуальной для реализации.



Отрицательные стороны проекта

Может быть затруднено применение робота в условиях ограниченных территорий (ввиду крупногабаритности проекта).

Работа пневматического манипулятора требует постоянного нагнетания воздуха, что может повлиять на скорость устранения чрезвычайной ситуации.

 

Актуальность проекта

Проект посвящен актуальной проблеме в современных условиях жизни. Актуальность не вызывает сомнений, так как разработанный комплекс позволяет усовершенствовать систему помощи людям в случае различных аварий и природных катастроф и способен заменить работу спасателей в опасных условиях.



Общий уровень реализации проекта

Проект отличается высоким уровнем реализации. Заметна глубокая погруженность в решаемую проблему. Проведен поиск аналогов и их недостатки были устранены в предлагаемом проекте.



Как можно улучшить проект

Возможна разработка мобильной версии робота, которого можно было бы применять в ограниченном пространстве.

Автоматизировать процесс нагнетания воздуха в пневмоманипулятор.




