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PELLEH3UA

Copoackue xutenu npoBoaaT 60NbLUY0 YacTb BPEMEHM B 30aHUAX, @ 3TO 3HAYMUT, YTO
NosiBNsieTCcsl HE0OX0AUMOCTb 6OPOTLCS C 3arpsA3HEHHOCTLIO BO34yXa B MOMELLEHWMN.
BmecTte ¢ Menbyanimmmn Yactuyamm, U3 KOTOpbIX U COCTOUT Mbifb, JIKOAN BAbIXAOT
MUKpOObI, 6akTepun,crnopbl rpnboB, KOTOPbIE MOTYT CTaTb NPUYNHON PECNNPATOPHbIX
n annepruyeckux 3abdonesaHunin. C aton npobnemon n pabotaet Robots Science -
peueH3npyemMbii HaMU NPOEKT.

K nonoXxmntenbHbIM YepTam nNpoekTa MOXXHO OTHECTW: ero akTyanbHOCTb, MOBUITbLHOCTb
poboTa, BO3MOXHOCTb ynpaBneHusa yepes tenedoH, bopbba ¢ 3arpsasHeHnem Bo3ayxa
(nonb3a gnst anneprukoB 1 noaen, paboTawowmx ¢ BpeaHbIMU MaTepuanamm).
HepocTtatkammn npoekTa Mbl CHMTaAEM crieayioLlee: Topyallme nposoga HebesonacHbl
ANS ManeHbKnX AeTen U AOMALLUHNX XXMBOTHbIX; 3aMeHa (OUIbTPOB MOXET CTaTb
npobnemMaTnyHON, TaK Kak O4YeHb UX TPYAHO HAWTW U BbiTalUTb; poOOT €3anT
NCKITOUYNTENBHO MO JIMHUN, TO €CTb MO Y)XXe 3aJaHHON TPAEKTOpPMM, a B OME TaKMX
NMHUIA HET - NPUAETCSA UX PUCOBATb, YTO MOXET UCMOPTUTb BHELLHWIA BMA NONa;
CNULLKOM MarneHbKnin gns Toro,4tobbl 6bICTPO O4YNCTUTL BO3AYX B BOMbLLON KOMHaTe
(Taknx ouncrtutenen noTpedbyeTcsa MHOro).

Llenu 1 3agayn agekTBaTHbI U akTyanbHbl. [TpOEKT peann3oBaH XOpoLUO, Naest O4eHb
WMHTEpPECHa N NpakTUyeckn 3Havymma. isobpetatenu npunoxunm Hemano cun ans
pa3paboTKM 1 KOHCTPYMPOBaHMs. 3alumTa NpoekTa Npoxoamna Ha BbICOKOM YPOBHE.
UTo6bI yCOBEpPLUEHCTBOBATL NPOEKT, MOXHO NpuaymaTb AN3anHEPCKOe peLueHne ang
npuaaHna poboTy aCTETUYECKOW NpPUBIIEKATENbHOCTU, YTO MOAHUMET
KOHKYPEHTOCMNOCOBHOCTL JaHHOIo NPOAYyKTa, U OH HECOMHEHHO HaWaeT CBOEro
notpebutens, Beab CHa4yana Bce CyasiT No BHELIHEMY Buay. W, kak BapuaHT, MOXHO
Ao6aBUTb JaTyMKK onpeaeneHnst TemnepaTypbl U BNaXXHOCTU. OTO AACT NPOEKTY
BonbLloe NpakTUyeckoe NpenmyLLLECTBO neped NogoOHbIMN U3OENNUAMM.
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	fill_5: Городские жители проводят большую часть времени в зданиях, а это значит, что появляется необходимость бороться с загрязненностью воздуха в помещении. Вместе с мельчайшими частицами, из которых и состоит пыль, люди вдыхают микробы, бактерии,споры грибов, которые могут стать причиной респираторных и аллергических заболеваний. С этой проблемой и работает Robots Science - рецензируемый нами проект.
К положительным чертам проекта можно отнести: его актуальность, мобильность робота, возможность управления через телефон, борьба с загрязнением воздуха (польза для аллергиков и людей, работающих с вредными материалами).
Недостатками проекта мы считаем следующее: торчащие провода небезопасны для маленьких детей и домашних животных; замена фильтров может стать проблематичной, так как очень их трудно найти и вытащить; робот ездит исключительно по линии, то есть по уже заданной траектории, а в доме таких линий нет - придется их рисовать, что может испортить внешний вид пола; слишком маленький для того,чтобы быстро очистить воздух в большой комнате (таких очистителей потребуется много). 
Цели и задачи адектватны и актуальны. Проект реализован хорошо, идея очень интересна и практически значима. Изобретатели приложили немало сил для разработки и конструирования. Защита проекта проходила на высоком уровне.
Чтобы усовершенствовать проект, можно придумать дизайнерское решение для придания роботу эстетической привлекательности, что поднимет конкурентоспособность данного продукта, и он несомненно найдет своего потребителя, ведь сначала все судят по внешнему виду. И, как вариант, можно добавить датчики определения температуры и влажности. Это даст проекту большое практическое преимущество перед подобными изделиями.



