RoboCupJunior
onStage

TexHMuYecKana gOKyMeHTauuA

HasBaHne KomaHabl

Crpana/PervoH

TpebyeTca v Bam nepeBog4umK? C Kakoro A3biKa?

OA ]| HET A3bIK:

O3HaKomuaach v Balla KoMaHaa c npasuaamun copesHoBaHM OnStage 2022 1 RoboCuplunior 2022 1 6aaHKkamu
oLueHuBaHuAa?

L] oA HET

Bbibupas «[a», Bbl nogTBEprKA42eTe, UTO 03HAaKOMUAUCH C NPaBUIaMMU COPEBHOBAHMN, MOHMMAaeTe X U COrnacHsbl
MOAHOCTbH MX cobaaaTh. O3HAKOMUTLCA C NMPaBUAAMU MOXKHO Ha 0dULMANBHOM CanTe
(http://junior.robocup.org). Ecaiv Bbl cOMHeBaeTech, NoxanyincTa, 3ainamMTe Ha CanT 1 CKadanTe NnocaeqHIoH
Bepcuio.

Uma V4YaCTHUKa U ero TexHn4eckasn posb:

KakoBbl ponu Kaxaoro YseHa KomaHabl? [oxKanyincTa, yKaxKmnTe MMsA KaxKgoro 4saeHa KoMaHabl U ero posb.
Ham xoTenock 6bl 3HaTh, KaKOW BK/Ia4, Bbl BHEC/AIM B MPOEKT KaK Y/1eH KOMaHAbl.

VYuacTHuK 1:  MepeknH Muxaun eHcoBuy CosgaTenb TEXHUYECKOR YacTh 1 kopnyca

VYuacTHuk 2:  lWnsmuH EBrennii Bauecnasosny Co3gatenb TeXHUYECKoW YacTu 1 Kkopnyca

YyacTHUK 3:

YyacTHUK 4:

YyacTHUK 5:




cDOTOI'paCbI/IFI CLI,EHI/IHECI-(OVI naowagkv v paamepsbl (TOI'II:KO AN1A Y4aCTHUKOB BUPTYaA/IbHbIX COp€BHOBaHMVI):

[OnvHa cueHbl:

LnpuHa cueHb:

CoTpyaHM4ecTBO:
MoyKanyncTa, yKarkuTe CCbl/IKM Ha atobble Be6-caliTbl KOMaHAbl UAW OHAANH-Peno3MTopumn aaa obyveHms s
OTKPbITbIX NCTOYHMKOB 1 YCTOMYMBOro pasBUTUA.

Bcerga BaykHO 4ennTbCA CBOMM OMbITOM M 3HaHUAMMU. YuacTre B RoboCup — 3To OT/AMYHbBIM CNOC06 y3HaTh 6osbLue,
NnogennTbCA CBOMM OMbITOM U CTPEMUTBLCA K 4OCTUKEHMIO HOBLIX Leneil. BoamoyKkHoCTb 0byyeHuna aBadeTca
KOHe4yHoM Lenbto coobuiectea RoboCup.




TexHunueckaa UHpopmauua (He 6onee 400 cnoB gnAa KaxKA0ro NyHKTAa)

AaTuuKu:

Kakune gatuumku Bbl ncnonb3lyete? Hanpumep: gaTYMK KacaHUA, OCBeLLeHHOC T, 3BYKOBOW, BPaLLeHWs, gaTunK
3HKOAep, KoMNac, yAbTPa3BYKOBOM AaTUUK, LBETOBOW U T.4,.

Mpy co3paHny poboTa He UCMOMb30BAUCH AATUUKM
Mcnosnb30Basinck pefyKTopHble MOTOPbI M afpecHas NeHTa, ynpasnsemMble ¢ apaymHo

MaTtepunansi:

|_|0,Cl,p06HO onuwuTe nobble mMaTepuanbl, MCMOMIb30BaHHbIe NpK CO34aHNA pO6OTOB, B TOM 4yumcae C uenbko
YMeHbLLUeHNA Beca, COXpaHeHnA NPOYHOCTU, yay4dlleHnAa oT4enkn n T. a.

Mpw co3gaHum Kopnyca ans po6oTa ncnosb3osasics 3d NPUHTEP 1 caM KOpMyc CAeNaH U3 naacTuka




JNeKTponpoeKTUpoBaHue:
PaspabatbiBany 1 Bbl COBCTBEHHYIO 3M1EKTPOHUKY ? Hanprmep, KOHTposaepbl gBUraTenemn, perynsatopsbl

HanpAMKeHWA, CXxembl ycuneHua u T.4. MpunoxkuTe poTorpadmm HecTaHAaPTHbIX KOHCTPYKUMI naat (Cxembl, MakeThbl
nnart v T.4.).

npu co3gaHnm poboTa UCnoNb30BaIMCb MOTOPbI MOCTOSAHHOTO TOKa C peayKTopoM, agpecHas neHta WS2811, a tak xe

KOHTponnep arduino uno u rasberry pi 3 model b. gns BbiIBoga M306paXxeHns NCNoNb3oBasicsA 5TW AIMOBbI 3KpaH A4ns rasberry
pi.

BecnpoBogHasa cBA3b:

Ncnonb3yeTte nn Bbl 6ecnpoBogHyto cBA3b? Ecan ga, To Kakor Tun? KomaHgam 3anpelaertca ncnonb3osatb Wi-Fi.
MNorkanyincTa, 03HaKoMbTeChb C oduLManbHbiMK NpaBunamm RoboCuplunior OnStage 2022.

He ucnonb3yeTca 6ecnposo,qHaﬂ CBA3b




YnpaBneHue nutaHuem:

Kakon Tun 6aTtapen BCTpoeH/1cnosb3yeTcs B Bawem poboTe? MorkanyincTa, yTouHUTe Ha3BaHMe 1 Tun baTapeu, a
TaK»Ke cuy Toka n HanpaxeHue. (KomaHgbl gomKHbI cobmogaTte oduumansHele npasuna RoboCuplunior OnStage
2022). Kakve mepsbl Bbl NpegnpuvHMmaeTe 418 peryanmpoBaHusa MCTOYHUKOB NUTAHWUA?

Ana nuTaHua ncnonb3yetcsa power bank xiaomi 22.5W 10000 MA-4. JaHHOTO UCTOYHUKA NMUTAHUA NOSTHOCTLIO XBATAET.

fA3bIK nporpammupoBaHus:

Kakoi A3bIk(1) nporpaMmupoBaHma Bbl Mcnosb3yeTte? Micnonb3yeTe v Bbl Kakme-nnbo 6MbamMoTerr/Habopsl
AaHHbIX? [No *KenaHuio MmoyeTe 06aBMTh CCbIKY Ha Baw peno3utopuin GitHub.

OCHOBHae A3blkv 310 Python(noruka) n C++(apayuHo). s nuToHa Mbl UCNOJIb30Ba/IM Takne 6ubmoTekn Kak:

pygame
tkinter

pyttsx3
pyserial
opencv
threading




UcTouHUuKuK:
MoxkanyncTa, NpeaocTaBbTe CCbIIKM Ha to6ble pYKOBOACTBA, AOKYMEHTaLMI0 UKW OTKPbITbIE Perno3nTopuu,
MCMOo/Ib30BaHHbIe Mpu pa3paboTKe NpoeKkTa




Nudopmauma o BbictynneHum (He 6onee 1000 cnos)

0co6eHHOCTU/BO3MOXKHOCTH:

BbicTynneHve Ha cLeHe A0MKHO 4eMOHCTPUPOBAaTb NPaKTUYeCcKoe NpYMeHeHre 1 MHTerpaLuo
PO6OTOTEXHNYECKUX peLleHnin TaKMM 06paz3om, UTobbl OHWM BU3YyanbHO YCUAMBANAU UAM 406aBAAAN LLEHHOCTb U
BHOCWU/W CBOW BKAAL B U306parkaemyto TeMy 1AM UCTOPUIO.

CnegoBatesibHO, KOMaHAbl A0/KHbI NPeACTaBUTb YeThipe KntoueBble 0co6eHHOCTH cBoero po6oTa(-oB): To, uTo, Mo

MHEeHUIO0 KOMaHabl, ABASETCA Ay4llen MHTerpauven CMCTemMbl/4aTHMKOB, 3N1eKTPOMeXaHUYeCKoM KOHCTpYKLUmen,
B3aMMO4eNcTBMeM AN NPOrPaMMHbIMM PeLleHUAMK, peanm3oBaHHbIMM B UX poboTte(-ax).

Llenb gon¥*Ha coCToATb B TOM, UTO6bI NPeaCcTaBUTh MHTErpaumo BbiIbpaHHbIX KAHUeBbiX 0CO6eHHOCTeN 1 To, Kak
OHM CMOCOOCTBYHOT PAa3BUTUIO BbICTYM/IEHUS.

Llenb gon*Ha coCTOATb B TOM, YTO6bI NPpeaCcTaBUTbh MHTErpauuio BbibpaHHbIX 0CO6eHHOCTen/BO3MOXKHOCTEeM 1 TO,
KaK OHW CNOCOBCTBYHOT Pa3BUTUIO BbICTYMAEHUS.

Po6oT-nuTomel, Puta ocHalleH MMKpoKoMMboTepoMm rasberry pi 3 model b. po60oT ocHaleH agpecHoii pré 1eHToR koTopas
ynpaBiseTcs Npy NOMOLLM pyserial u apayvHO, Tak Xe YyNpaBasioTCa MOTOPbI. 415 BbIBOAA 3MOLMIA CMOb3yeTCa aKpaH
5atoiMoB. PO60T NpefHasHadeH Ans niogeli, KOTopble NCMbITIBAKOT YyBCTBO OAMHOYECTBA M €70 Lieflb MOMOYb TakuM SII0AAM.
OTO 1 NOKasbIBAETCA B CLEHKE.

KntoueBble ocobeHOCTM poboTa:

1 ncnonb3oBaHwe rasberry pi kak BbIUMCUTENBHON MaLLNHON

2 ncnosb3oBaHve akpaHa 5 A1oiMOB AN19 NoKa3aHUst aMOL A

3 cBaA3b python u arduino

4 Kopnyc HanevaTtaHHblii Ha 3d npuHTepe




BsaumopgeiicTBue:
B3anmogeiicTeyeTe v Bl C po6oTom (B3aumogencTeme Tvna yesiosek-poboT, poboT-po6oT). Eciv aa, To Kak?

[a, B3avmopeiicTByeT YesnioBek 1 po6oT. B cLeHke po6oT noMorar AefyLike CpaBUTLCA CO CMEPTbLIO o KeHbl.

UHTerpauus:
Kak Bbl CMosb3yeTe CBOU AaTUMKU, UCMIOAHUTE/IbHbIE MexXaHU3Mbl M poboTa (poboToB) 414 CO34aHMA LEeN0CTHOro

npeacTasneHua? icnonb3yeTte v Bbl MHOro4aT4MKOBbIE cMcTembl? MNonaratoTca A poboThl 4pyr Ha Apyra Bo
BpemsA npegcTaBneHmsa?

B CLeHKe y4yaBCTByeT OguH p060T. npu nomoLin MoTopoB p060T nepemMeLjaeTcsa B NPOCTpaHCTBEe, NP NOMOLLUW NeHTbl OH
NnokasblBaeT CBOM aMOLNN, a TakK Xe npy NnoMoLLn rosioca OH KOHTakTUpyeT C ,Cl,e,Cl,yLUKOVI




Bbi30BbI U TPYAHOCTU:
C KakMMUM Npobemamm U TPYAHOCTAMM CTOMIKHYNACh KoMaHaa? Kak Bbl Mx npeogonenu? Ecam He yaanochk To, HTO
6bl Bbl caenanu, ecnu bbl 3TO0 NOBTOPUAOCH?

Mbl CTONKHYJIUCb C HEKOTOPLIMU NpobremMamum

1 Omoums npourpbiBanack NOBEpX akpaHa. ATy Npobnemy Mbl CMOIN peLnTb NOMeHsB GubnmnoTeky

2 Owwubku npu pabote c pyserial. Ix Mbl cMOrnu pewnTb NpodnTas 60nbe JOKYMEHTaLuum

3 npobnemsbl ¢ uaeen cueHkn. ATy Npobremy Mbl PELLMM NPOYUTaB 4OCTATOYHO BONbLIOE KONMMYECTBO XYAEXKCTBEHHON
nuTepaTypbl

Ccebinka Ha kog https://disk.yandex.ru/d/CPdlgayLImH59A

MpunoxeHue (He 6onee 5 cTpaHuy - 6e3 yueTa Koaa)
®doTtorpadum u nsobpakeHna pobora(-oB):

Ecnu ecTb UepTerK KOHCTPYKLUMM poboTa unuv ecan y Bac ecTb doTorpadumm nam 3anmcu npouyecca paspaboTky,
noxkanyncra, npegocTtasbte Ux. OHM ByayT NosesHbl, YUTO6bI MOKa3aTb U 40Ka3aTh, HTO PO6OThI M KOHCTPYKLUUM KOMaHAbI
ABNAKOTCA UX COBCTBEHHbIMU pa3paboTkamu. Eciv Bbl NpuKnagbiBaeTe GpoTorpapum nam 4OKyMeHTbl, MoXKaNyncTa,
ybeanTech, 4TO OHM yMeLLaTca B npegenax natv Anctos bymarn popmata A4,

OcHoBHO Kog ana po6oTta(-oB):

MorkanyicTa, NpUIosK1Te NOCAeAHIO BEPCUIO Ballero Koga A4/18 Kaskaoro poboTa. BnocneacTeum Kog MmoxKeT 6bITb
nameHeH. Kog He bygeT 1CMnonb30BaTbCA B NpoLecce CyaencTsa, a CAYXKUT TOMbKO 418 MHPOpMMpoBaHMA cyaen 06
YpOBHE MacTepcTBa KOMaHAbl M A3bIKe NPorpamMmMnMpoBaHus.
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	fill_1_3: При создании робота не использовались датчики

Использовались редукторные моторы и адресная лента, управляемые с ардуино
	fill_2_3: при создании корпуса для робота использовался 3d принтер и сам корпус сделан из пластика
	fill_1_4: при создании робота использовались моторы постоянного тока с редуктором, адресная лента WS2811, а так же контроллер arduino uno и rasberry pi 3 model b. для вывода изображения использовался 5ти дюймовый экран для rasberry pi.
	fill_2_4: не используется беспроводная связь
	fill_1_5: для питания используется power bank xiaomi 22.5W 10000 мА·ч. Данного источника питания полностью хватает.
	fill_2_5: основнае языки это Python(логика) и C++(ардуино). Для питона мы использовали такие библиотеки как:

pygame

tkinter

pyttsx3

pyserial

opencv

threading
	fill_1_7: Робот-питомец Рита оснащен микрокомпьютером rasberry pi 3 model b. робот оснащен адресной ргб лентой которая управляется при помощи pyserial и ардуино, так же управляются моторы. для вывода эмоций используется экран 5дюймов. Робот предназначен для людей, которые испытывают чувство одиночества и его цель помочь таким людям. Это и показывается в сценке. 

Ключевые особености робота:

1 использование rasberry pi как вычислительной машиной

2 испозьзование экрана 5 дюймов для показания эмоций

3 связь python и arduino

4 корпус напечатанный на 3d принтере
	fill_1_8: Да, взаимодействует человек и робот. В сценке робот помогат дедушке справиться со смертью его жены.
	fill_2_6: в сценке учавствует один робот. при помощи моторов робот перемещается в пространстве, при помощи ленты он показывает свои эмоции, а так же при помощи голоса он контактирует с дедушкой
	fill_1_9: мы столкнулись с некоторыми проблемами
1 Эмоция проигрывалась поверх экрана. Эту проблему мы смогли решить поменяв библиотеку
2 Ошибки при работе с pyserial. Их мы смогли решить прочитав болье документации
3 проблемы с идеей сценки. Эту проблему мы решили прочитав достаточно большое количество худежственной литературы
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