
Привет!
Я Дендробо˩
версии 2.0

Я умею двигаться по 
маршруту, следить за 
интервалом посадки, 
бурить ямки, размещать
в них саженцы

Я трудолюбивый 
помощник и очень 

люблю сажать деревья

● глазами - датчики цвета
● руками - бур и транспортер саженцев
● мышцами - 5 разных моторов
● ощущениями - датчики наклона
● умом - смарт-хабы EV3 и WeDo 2.0

Моя функциональная 
схема

Руководитель:
Кочмарев Михаил Николаевич

Участники:
Еманов Георгий 
Чех Илья 
Чех Анна

Для этого я оборудован 
всем необходимым:

Я не один,
нас целая команда:
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