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	fill_5: Вы пишите что - <<это пробная модель для апробации работы и участия в

соревнованиях. Мы хотим попробовать свои силы в соревновании онлайн -

марафона РобоФинист 2020 в номинации "Свободная творческая категория: 

средняя".>>- ваш проект сделан по инструкции, а на соревнованиях надо 

придумать свою идею, а не халтурить.



Щуп сжимается при расстояние менее 5 см и при этом его угол обзора очень      мал. Наша команда бы решила  данную проблему  установкой двух ИК либо УЗ

датчкиов, это бы стабилизировало робота и увеличило бы угол обзор.



Ваша конструкция щупа очень сложная и имеет много ненужных деталей, 

которые можно было бы упростить и тем самым улучшить работу робота. Если 

мусор достаточно маленький, то он будет выскользать через отверстия в щупе, 

на вашем бы месте мы решили эту проблему так: сделать щуп более твердым и при этом создать его закрытым, чтобы мелкий хлам не вываливался.




