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	fill_5: В основу проекта заложена идея создания беспилотного автоматизированного автобуса для перевозки людей с помощью нанесенной на дорогу линии. 
В описании не поставлены четко цели и задачи, но указана проблема, которую автор предлагает реализовать. 
Для реализации проекта выбран конструктор LEGO WeDo 2.0, что внесло как ряд ограничений, так и несколько особенностей. Так в проекте датчик движения LEGO WeDo 2.0 используется не по прямому назначению, а в режиме фоторезистора для организации движения по линии  на основе релейного регулятора, что является уникальностью и это является положительной стороной проекта. К положительной стороне также можно отнести проведденное исследование с данным датчиком.
Однако в проекте осталось не понятно, можно ли сделать движение автобуса быстрее, добавив мощности. Также при движении автобус очень сильно виляет, и пассажирам, соответственно, ехать в таком автобусе будет некомфортно. Это можно отнести к отрицательным сторонам проекта.
На мой взгляд, актуальность проекта несомненна, однако реализовать его способом, который предлагает автор, нереальна на данный момент и пока невыполнима. Также в конце описания не указано, была ли командой решена проблема. На мой взгляд, она осталась нерешенной в полной мере.
В качестве доработки можно посоветовать команде, чтобы автобус двигался ровнее, плавнее и быстрее, останавливаться точно возле остановок, а также сделать автоматическое закрывание дверей и кнопку для экстренного открывания дверей. Возможно лучше будет использовать другие платформы для решения проблемы.


