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HazBaHne n Homep Bawlen KOMaHAbI

BID
38514 OBakyaLTOHHbIN 4OMOBOM poboT

HasBaHue u Homep peueH3npyemon KoMmaHabl

BID
38576 ABTOHOMHbI1 POBOT-KOHBEEP

PELLEH3UA

Mbl NOCMOTPENN BbICTYNIEHNE PebAT-KONIer No KoHKypcy PobodomHncT 2020,
KOTOpble n306pesiv ABTOHOMHbI pOBOT-KOHBEWEep, yrnpaB/isieMblii UCKYCCTBEHHbIM
NHTENNEKTOM. Mbl BblAENNNN PAL, NIKOCOB U MUHYCOB MX BbICTYMN/IEHUS.

Ham noHpaBuicsa nx poboT, ero AencTBUTe/IbHO MOXHO Ob1/10 Obl BHEAPUTL Ha
NpakTuKe B NMOBCEAHEBHYIO XN3Hb MNOC/Ie HEKOTOPOM A0paboTku, U Takoe YCTPOUCTBO
o61erunsio 66l Y6OpKy B AETCKOWN, pacnpenesieHnn KynaeHHbIX NPOoAYyKTOB Ha KyXHe.
Takxe C ero NoOMOLLbK MOXHO ONTUMU3MPOBATL NPEANPUATUA NPOMbILLIEHHOCTH (B
TOM yncne, mycopornepepabdaTbiBaloLme 3aBobl), rae KOHBENep Tak HE06X04MM.
PebsaTa MonoALbl, YTO Nokasann paboTty poboTta B AeNCTBUN, fanin NOACHEHMWS O TOM,
Kak OHM paboTasin Hag, NPOEKTOM U1 Kak nucann nporpammy. 340p0OBO, YTO pebaTa He
pacTepsanuch, faxe Korga Bo BpemMs AeMOHCTpauumn y HAX OCTaHOBWUACh JIeHTa.

[0 BbICTYNNEHUA pebAT Mbl HUYErO He 3Ha/IN MPO NUCKYCCTBEHHbIA UHTENEKT. K
coXasieHuto, U3 goknaga pebsart-Kosiier HaMm He BCE CTas1o NOHATHO, U MPULLIJIOCH
3a/iaBaTb A0MNOIHUTENIbHbIE BONPOCHI B3POC/IbIM. Takke Hac HEMHOro paccTpousio,
4TO pebsaTa He pacckasasin, U3 Kakoro OHW ropoaa, Befb 3TO Tak MHTEPECHO.

UTo KacaeTca AopaboTkn, Mbl Obl caenanv paboTy COPTUPOBOUHLIX Y3/10B 6osee
NNaBHOW, YTO6 paclUMpPUTb NPUMEHEHNE KOHBEeepa U UCK/TIUYNTbL MOBPEXAEHUS Npu
COPTUPOBKE XPYMKMX NpeaMeToB.

B uenom, KoOHeYHo Xe, pebaTa MosIoALbl, He TEPS/IUCH U 3almLasiv MPOEKT OYeHb
NO3UTMBHO, 0COBeHHO MNaawunin 6paT Calua, Mbl NOAyMasin, YTO OH BblpacTeT
NHXXeHepOoM 1 ByAeT NPUHOCUTbL NOJIb3Y POCCUNCKOM Hayke. Mbl xenaem Konneram
y[aunm 1 ycrnexos.
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	fill_4: Автономный робот-конвейер
	fill_5: Мы посмотрели выступление ребят-коллег по конкурсу Робофинист 2020, которые изобрели Автономный робот-конвейер, управляемый искусственным интеллектом. Мы выделили ряд плюсов и минусов их выступления.

Нам понравился их робот, его действительно можно было бы внедрить на практике в повседневную жизнь после некоторой доработки, и такое устройство облегчило бы уборку в детской, распределении купленных продуктов на кухне. Также с его помощью можно оптимизировать предприятия промышленности (в том числе, мусороперерабатывающие заводы), где конвейер так необходим.  Ребята молодцы, что показали работу робота в действии, дали пояснения о том, как они работали над проектом и как писали программу. Здорово, что ребята не растерялись, даже когда во время демонстрации у них остановилась лента. 

До выступления ребят мы ничего не знали про искусственный интеллект. К сожалению, из доклада  ребят-коллег нам не всё стало понятно, и пришлось задавать дополнительные вопросы взрослым. Также нас немного расстроило, что ребята не рассказали, из какого они города, ведь это так интересно.

Что касается доработки, мы бы сделали работу сортировочных узлов более плавной, чтоб расширить применение конвейера и исключить повреждения при сортировке хрупких предметов.

В целом, конечно же, ребята молодцы, не терялись и защищали проект очень позитивно, особенно младший брат Саша, мы подумали, что он вырастет инженером и будет приносить пользу российской науке. Мы желаем коллегам удачи и успехов.


