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Цель
Разработать сенсорную систему, позволяющую
отслеживать изгибы пальцев человека.

Задачи
Познакомиться с текущими способами управления
инструментами манипуляторов.
Изучить способы отслеживания движения рук
человека.
Разработать собственный вариант фиксации изгиба
пальцев.
Объединить все наработки в автономную систему,
обрабатывающую и передающую текущий изгиб
всех пальцев.
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Потенциометр Датчик изгиба
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Химические лаборатории
Освобождение химиков от необходимиости
присутствия в опасных зонах

Развлечения и музеи
Позволит в прямом смысле поиграть и
подружиться с роботами

Социальная сфера
Облегчит немым людям контакт с
окружающим миром

Сферы применения
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